
I. 서  론

 다양한 서비스 산업 중 공유를 기반으로 하는 

모빌리티 산업의 경쟁력이 가장 우수하며, 기존의 

‘소유’의 개념이었던 모빌리티는 ‘공유’의 개념으로 

사용자가 필요시 예약을 통해 공동으로 이용하는 

차량 공유서비스의 카셰어링 서비스가 크게 성장하

고 있다. 또한 최근 전 세계적으로 친환경적이고 보

다 편리한 이동수단으로 초소형 모빌리티에 대한 

관심이 높아지고 있어 카셰어링 서비스 분야는 향

후 초소형 모빌리티로 확대될 것으로 전망된다. 이

러한 서비스화된 모빌리티 산업을 활성화하고 정착

시키기 위해 몇 가지 요구되는 기술이 있다. 차량 

공유 서비스가 가능한 초소형 모빌리티, 5G기반 통

신 모듈을 활용한 인포테인먼트 시스템, 교통 혁신기

술 지원을 위한 앱 기반 공유 서비스기술, 대중교통

과 연계 가능한 교통연계형 인프라가 요소기술로써 

적용한다. 본 논문에서는 초소형전기차 기반 카셰어

링 기술 선점을 위해 공유서비스 모듈에 적용할 차

량 제어 및 데이터 수집 기능을 개발하고자 한다.

Ⅱ. 차량 통신·제어 기능 개발

1. 시스템 구성

그림 1. 시스템 구성도

Fig. 1. System Diagram
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초소형전기차 공유서비스를 위한 차량 정보 수

집 및 제어를 위해 차량 ECU(Electronic Control 

Unit)들은 CAN 프로토콜을 사용하여 통신한다. 그

림 1과 같이 공유서비스 모듈에서 받은 CAN 프로

토콜을 통해 PEPS(Passive Entry Passive Start) 

시스템에서 시동 및 차량 개폐 장치를 제어한다. 

2. 차량 데이터 수집 및 분석

CAN(Controller Area Network)는 차량 내에서 

호스트 컴퓨터 없이 마이크로 컨트롤러나 장치들이 

서로 통신하기 위해 설계된 표준 통신 규격이다

[1-2]. 차량의 OBC-Ⅱ 데이터 분석을 위해 주행 

테스트 진행하며, 그림 2와 같이 CAN 통신 기반 

주요 항목별 데이터를 분석한다.

그림 2. 데이터 수집 및 분석

Fig. 2. Data Collection and Analysis

항목별 data name, data typ, unit, resolution, 

min/max 등 정의하였으며, 데이터 항목 정의 및 상

세 프로토콜을 설계하여 공유서비스 모듈과 서버 

간 통신 프로토콜 설계하였다. 차량 데이터 항목으

로는 기어상태, 모터회전수, 모터 온도, MCU온도, 

MCU 전류량, 누적주행거리, 차량속도, 문잠김 상

태, 배터리팩 전압, 배터리팩 전류, 배터리팩 충전상

태, 충전기 연결상태, 배터리팩 오류 상태, 배터리 

잔량 경고, 현재 주행가능거리, 주행모드(eco, 

sports)로 정의하였다. 

2. 차량 제어 기능 개발

PEPS 시스템을 이용하여 사용자가 차 키 대신 

차량용 액세스 시스템과 통신하는 키 프로브 전기

모터의 시동을 켤 수 있으며, CAN 통신을 이용하

여 Start Control Actuator와 Door lock Actuator

에 명령어(Command)를 보내 각 기능을 제어할 수 

있다[3]. Start Control Actuator는 차량의 시동을 

ON, OFF를 할 수 있는 제어 기능이며, Door lock 

Actuator는 차량 개폐 장치를 제어하며, 수신하는 

명령어에 따라 Lock, Unlock으로 작동한다. 

Ⅲ. 차량 통신·제어 기능 테스트

1. 데이터 수집 기능 테스트

공유서비스를 위한 데이터 수집 기능을 검증하

기 위해 테스트 대상 차량을 ‘마이브’로 선정하였으

며, 기존 OBD 포트 위치에서는 CAN 통신 모듈 연

결이 불가하다. 따라서, CAN 통신 모듈 연결이 가

능하도록 OBC 포트 위치를 개조하여, 그림 3과 같

이 차량데이터 실시간 모니터링을 진행하여 모듈을 

통해 수신 완료한 것을 확인하였다. 

그림 3. 차량 OBD 연결 및 통신 테스트 진행

Fig. 3. OBD Connection and Communication Test

2. 차량 제어 기능 테스트

OFF

차량 시동 ON 차량 시동 OFF

Lock

차량 Lock 차량 Unlock

그림 4. 차량 제어 기능 테스트 

Fig. 4. Vehicle Control System Test

대상 차량에 PEPS 시스템을 부착하여 차량용 



액세스 시스템과 통신하여 차랑 시동 제어 및 개폐 

제어 기능 테스트를 진행하였다. 그림 4와 같이 

CAN 통신을 이용하여 Start Control Actuator와 

Door lock Actuator에 명령어를 보내 각 기능을 

수행하는 것을 확인하였다. 차량 도어(door)의 경

우, Lock 상태는 데이터 “00”으로 표기되며, 

Unlock 상태는 “01”로 표기되는 것을 확인하였다.

IV. 결론 및 향후 계획

본 논문에서 개발한 차량 데이터 수집 및 제어 

기능을 적용한 공유서비스 제공을 위해 앞으로 공

유서비스 모듈과 서버 간 통신 기능 개발을 통해 

공유서비스를 위한 앱 및 공유서비스 종합관제 소

프트웨어 개발을 진행할 예정이다.

또한, 공유서비스 모듈 실차적용 및 서비스 플랫

폼 연동 테스트를 통해 전체 시스템 구동을 위한 

검증을 진행할 예정이다. 실차 적용을 위한 제어 보

드 하우징 기구설계와 차량 통신·모듈 실차 장착 최

적 위치를 선정하기 위해 통신안테나, 제어 모듈, 

도어 제어라인 등 배선 방안 검토가 필요하다. 

향후 스마트폰 앱을 통한 전체 시스템 구동 테

스트 및 실차 주행시험을 진행함으로써, 공유서비스 

모듈 기능을 추가 수정 보완할 예정이다. 
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